Organisation des équipes du laboratoire ICube V11-04/2024

EQUIPES DE RECHERCHE
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DEPARTEMENT DEPARTEMENT IMAGERIE, DEPARTEMENT DEPARTEMENT
INFORMATIQUE ROBOTIQUE, TELEDETECTION ELECTRONIQUE DU SOLIDE MECANIQUE

RECHERCHE ET SANTE SYSTEMES ET PHOTONIQUE
Resp : Caroline ESSERT Resp : Edouard LAROCHE Resp : W. UHRING Resp: Yannick HOARAU
\_ VAN L O\ J
/ \ / Equipe 6 - IMAGeS \ / Equipe 10 - MATISEN \ / Equipe 13 - MécaFlu \
Equipe 1- I1GG Co-resp : S. FAISAN Resp : T. HEISER Co-resp: D. FUNFSCHILLING
Co-resp : D. BECHMANN et B. NAEGEL Adj. : E. MARTIN et A. WANKO
et F. HETROY-WHEELER Equipe 7 - RDH Equipe 11 - EM3 Equipe 14 - MMB
Equipe 2 - Réseaux Resp :J. VAPPOU Co-resp : W. UHRING Co-resp : C. DECK
Resp : F. THEOLEYRE Adj : B. BAYLE et M. MADEC et J.P. CORREIA
Adj : J. MONTAVONT Equipe 8 - TRIO Equipe 12 - IPP Equipe 15 - GCE
Equipe 3 - ICPS Resp : J. ZALLAT Resp : 5. LECLER Resp : C. CHAZALLON
Resp : J. GUSTEDT Adj : P. GRUSSENMEYER k Adj: M. FLURY / Adj : V. LE HOUEROU
Adj : S. GENAUD Equipe 9 - IMIS Equipe 16 - CSIP
Equipe 4 - SDC Resp : L. HARSAN Co-resp : R. HOUSSIN
Resp : C. WEMMERT Co-resp adj : F. BLANC et A. COULIBALY
Adj : N. LACHICHE et C. BUND \ /
Equipe 5 - CSTB \ /

Resp : J. THOMPSON
Equipe 6 - IMAGeS
Co-resp : S. FAISAN

et B. NAEGEL
Equipe 17 - MLMS
Co-resp : H. SEO
etS. COTIN

o /




